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COMPITE EN LA PRUEBA:
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\- Driver motor L293B

1. Sensores usados
e Sensores de infrarrojos CNY70 emisor receptor. Sensores
dispuestos en linea para la deteccion de la pista.

e Sensor de distancia GP2D12 (10 a 80 cm) GP2D120 (4 a g;" 4

cm)
e Sensor de color TCS230. Identificacion de color delsu
e Sensor infrarrojo TSOP22. Recepcion de baliza
2. Elementos de proceso
e Microcontrolador 8 bits PIC 16F876A (20 MHz)
3. Otros dispositivos relevantes
« Alimentacion de electronica mediante DCDC LM2575
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CARACTERISTICASMECANICAS:

1. Plataforma
e Construido a partir de las propias placas de circuitoasmr
de fibra de vidrio.
2. Servomotores
o Servomotor HITEC HS-55 para captura de pelota
3. Motores

 Motor de continua para la traccion con reductora
Incorporada

4

GA\RACTERI'STICASELECTRONICAS: RS

FICHA TECNICA

DimensionesSaanchox |12 X 20x 10 cm

Largo x Alto)

Peso 400 gr

Velocidad Max 90 cm/s

+-30°

Precision de giro

Baterias 6x1,2 V, 900mAh

Consumo 300 - 1500 mA
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/ESTRATEGIAS DE CONTROL:

1. Tipo de control

n 1. Basado en maguina de estados

2. Estade:
1. Arranque Inicial con movimientos programados
2. Buscar baliza
3. Lanzar pelota
4. Buscar pelota

3. Evita situaciones de blogueo
1. Deteccion de pared/pelota con un mismo sensor /




